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数显多圈编码器使用说明
版本 V1.0

一、简介

本款产品为充电款，最大圈数为 60 圈。带断电记忆功能，任意断电，上电

数据永久保存，长期供电或者短暂断电都没有影响，圈数和角度依旧保存，不会

错。且本产品壳体与轴都采用 304 不锈钢材料制作，不怕生锈。

二、型号定义

RB300-5006-USB-SX-0.1D

产品系列型号 角度精度

壳体外径及轴长直径 产品名称无特定含义

充电接口

三、功能介绍

1. 功能设定：

 顶部小字符显示表示为电池电压、剩余电量百分比。

 ON/OFF 键功能为开/关机。

 Zero 键功能为置零，短按即可。短按后，数据重置为 0，传感器自动重启。

 由于改为增量式显示，原“长按”Zero 键的数据换向功能已无实际作用，已

取消。

 关机功能：关机后不消耗电量（满电量的自然损耗可维持 12 个月）。

 开机后，初始圈数为 0，也可以在任意位置按钮置 0，开机后显示屏常亮，

显示电量百分数、带符号圈数（保留到小数点后三位）、单圈角度数据（保

留到小数点后 1位）。

 关机后黑屏，不计圈，再次开机时，圏数数据从 0开始。

 改良元件和工艺，增加开关可靠性（机械触点开关）。

 按 ON/OFF 开机后，显示屏亮，显示数据。如无其它按钮按下，传感器 10 分

钟之后自动关机。如在 10 分钟内按了“清零”键，则开机时间也从零开始，

仍为 10 分钟。

 最高转速：100RPM

2. 屏显数据含义：
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 圈数前的+、-符号，代表正转、反转。

正转圈数从 0开始，显示为+00.000，经过一圈显示+01.000，依次累计，最

大+59.999，+59.999 后显示+00.000，以此类推。

负转圈数从 0开始，显示为-00.000，经过一圈显示-01.000，依次累计，最

大-59.999，-59.999 后显示-00.000，以此类推。

 角度值改为增量式显示，是当前角度与角度 0点之间的差值，而非绝对值。

角度值从 0 开始正转，显示为 000.0，经过 1 度显示 001.0，依次累计，最

大 359.9，再经过 0.1 度显示为 000.0（此时圈数值+1），以此类推。

角度值从 0 开始反转，显示为 000.0，经过 1 度显示 001.0，依次累计，最

大 359.9，再经过 0.1 度显示为 000.0（此时圈数值-1），以此类推。

3. 屏显数据示例：

 例一：

上排小字：BAT: 4.2V 100%

下排大字：C： +03.506

A：182.2

含义：电池电压 4.2V，剩余电量 100%

当前圈数+03.506 圈，角度 156.6 度。（即已正向旋转 3x360+182.2=1262.2

度，快捷算法为：3.506*360 度=1262.16 度）

 例二：

上排小字：BAT: 3.2V 5%

下排大字：C：-10.210

A：075.6

含义：电池电压 3.2V，剩余电量 5%

当前圈数-10.210 圈，角度 75.6 度。（即已反向旋转 10x360+75.6=3675.6

度，快捷算法为-10.210*360 度=-3675.6 度）

4. 充电描述

 传感器内置有标称电压为 3.7-4.2V，1000mAh 容量的可充锂电池，在电池满

电量的情况下，可连续亮屏工作 40 小时以上。在插入 Type - C 充电插头的

情况下，传感器相当于外接了 5V 供电，可以持续长时间工作，同时进行充
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电，充电完成后自动中止充电。

 可以在关机状态下充电，充满需 2小时，充满自动停止。

 如果在开机状态下充电，则一部分电量将用于传感器工作，剩余部分才会用

于充电。此时，传感器显示的电压是 4.2V，电量 90%以上，这是受了充电的

影响，并不准确。如果要看准确的电压、电量，需取下充电线即可。

5. 电池续航概述

 开机状态下，满电的连续续航时间为>40 小时，如 10 分钟为一个使用周期，

则合计可以使用 250 次以上。

 关机状态下（显示黑屏），只有微弱的电池自放电，可保存电量 12 个月。如

果需长时间放置，请先充电再放置，且使用前也需先充电。

6. 重量

 传感器重量约为 266g。

四、注意事项

 充电口是标准 USB 口、5V 电压，请勿接错；

 与其他机械装配时须保证出轴位置无干涉；

 安装与使用时请勿磕碰。
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五、外形尺寸


