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	(1) RB300：产品系列编号。
	(2) M020：计圈值，020 代表 20 圈。
	(3) 3806：外形特征，38 代表外壳直径 38mm ，06 代表出轴直径 6mm。
	(4) 24VA420：24V 代表标准供电电压 24V ，A420 代表模拟输出电流 4-20mA
	(5) TTL：通讯接口为 UART-TTL 。可选配 RS485 、RS232。
	(6) IP54：防护标准，本例为 IP54。
	(7) 0. 1D ：绝对精度，本例为 0. 1 度。

